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1 Description fonctionnelle

Type MU/ MR / MD

Les valves proportionnelles Bucher type monobloc com-
mandent le débit vers le récepteur indépendamment de la
charge. Monobloc signifie: toutes les fonctions de valves
sont intégrées dans un bloc compact. Elles comprennent
une section de raccordement de pompe et jusqu’a 4 sec-
tions de distributeurs proportionnels.

Grace a une rétrosignalisation de charge interne vers la ba-
lance de pression, le distributeur commandé travaille
indépendamment de la charge et régle le débit vers les rac-
cords A et B proportionnellement au signal de commande.
Toutes les distributeurs peuvent étre commandés simul-
tanément, mais seul le débit du récepteur avec la pression
la plus élevée peut étre commandé indépendamment de la
charge.*

Une grande diversité de valves permet une adaptation opti-
male a chaque cas d’application. Les modes de commande
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disponibles - manuelle, hydraulique, électrique ou combi-
naison quelconque - et les variantes avec différentes sec-
tions de raccordement de pompe - avec balance de pres-
sion a 2 ou a 3 voies ou limiteur de pression - permettent d’u-
tiliser ces valves pour des applications des plus variées.

Pour la commande hydraulique et électrique il existe des
unités de commande a distance et des cartes d’amplifica-
teur électroniques parfaitement adaptées aux valves pro-
portionnelles.

[@ * Remarque: Notre série de valves type sandwich
permet le fonctionnement simultané de plusieurs
récepteurs indépendamment de la charge; cf.
301-P-9050022 et 301-P-9050026. Dans les val-
ves type sandwich, chaque section de valve est
munie de sa propre balance de pression.
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1.1 Rétrosignalisation de charge

La rétrosignalisation de la section de distributeur com-
mandé vers la section de raccordement de pompe a lieu de
la méme maniére pour tous les types de valves. Dans la
représentation schématique, le piston principal de com-
mande du distributeur proportionnel 2 se trouve en position
neutre, alors que le piston principal de commande 1 est ou-
vert et de ce fait relie le raccord de pompe P au raccord de
travail A et le raccord de travail B au raccord de réservoir T.
Tout juste avant I'ouverture de I'aréte de commande P/A et
B/T, le raccord A est relié au logement du ressort par I'in-
termédiaire des canaux de signalisation de charge dans le
piston et le boitier. Les valves avec plusieurs pistons de
commande sont équipées de valves anti-retour installées
dans les canaux de signalisation de charge. Au raccord XL
(zone section de raccordement de pompe), il est possible
de prélever le signal de pression de charge. Lorsque tous
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les distributeurs proportionnels sont en position neutre, les
canaux de signalisation de charge sont séparés des récep-
teurs. La balance de pression est alors déchargée par I'in-
termédiaire des buses de décharge DUE2.

Dans les valves type MU sont intégrées, outre les fonctions
de distributeurs et de régulation de débit a 3 voies, les fonc-
tions d’un limiteur de pression primaire (seulement si le dis-
tributeur est ouvert) et d’'une valve de circulation (lorsque le
distributeur est fermé). C’est pour cette raison que cette
valve convient particulierement bien a I'utilisation avec une
pompe a cylindrée constante. Les valves type MD permet-
tent, outre des fonctions de distributeurs et de régulation de
débit a 2 voies, également une fonction de réduction de
pression (seulement lorsque le distributeur est ouvert et
lorsque la pression réglée prédéterminée est dépassée).

Canaux de signalisation de charge

Réglage de la
course maximale

Piston principal de commande 2

e
§

Buses de
décharge DUE2

Réglage de la différence
de pression du piston
principal de commande

Section de distributeur proportionnel

1.4

Section de raccor
dement de pompe

///)
_

\
L

Réglage de la

pression maximale Ressort de réglage

Buses d’alimentation
de la balance

Piston balance de pression MU

Piston principal de commande 1

de pression DUE1
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1.2 Caractéristiques du débit

Pour les distributeurs il existe des pistons avec chemins de dans les deux sens de mouvement pour une pleine utilisa-
circulation du fluide (cf. paragraphe 8.5. page 21 symboles tion de la course du piston. En position de repos des distri-
de pistons). Les sections de commande entre raccords de buteurs la balance de pression a 3 voies prend la position
pompe et raccords de récepteurs peuvent étre adaptées a de circulation de P vers T. La différence de pression de cir-
chaque cas d’application (cf. figure 1.2.2). Cela permet de culation qui s’établit alors est environ 2 a 8 bars plus élevée
commander également des récepteurs assymeétriques tels que la différence de pression du distributeur.

que vérins différentiels avec vitesse maximale identique

1.2.1 Caractéristique de débit pour I'’étude dimensionnelle du piston principal de commande

NG12 NG18 NG25
Q[%] Q[l/min] Q[l/min] Q[l/min]
100 100 200 450

1.2.2 Chute de pression sur les arétes de commande du tiroir principal en fonction du débit de la
valve; cf. aussi tableau 1.2.1

10
g 5
Q.
§ Le diagramme montre les limites d’utilisa-
2 6| tion. Les débits indiqués sont des valeurs
[0} . . . .
s indicatives. lls dépendent de nombreux pa-
% 4 ramétres et doivent étre déterminés indivi-
E duellement.
5 2 |
0 ! ! ' I T l l l 1 ! |
0 10 20 30 40 5 60 70 80 90 100
Débit valve Q [%]
Légende a |Liaison P-A/B avec section mini- c Liaison A/B-T (schéma de piston A)
male Liaison A-T (schéma de piston D, F, L)

Liaison B-T (schéma de piston B, G, K)

b Liaison P-A/B avec section maxi- d Liaison A/B-T (schéma de piston C)
male Liaison A-T (schéma de piston B)
Liaison B-T (schéma de piston D)
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2 Description des types de valves avec exemples de circuits

2.1 Circuits avec pompe a cylindrée constante

2.1.1 Type de valve MU: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 3 voies

Fonction de valve de circulation

En position de repos du distributeur proportionnel, la rétrosi-
gnalisation de charge des deux raccordements de récep-
teurs A et B vers la balance de pression est interrompue. La
combinaison de buses installées dans le canal de signalisa-
tion de charge décharge le logement du ressort jusqu’au ni-
veau de la pression du réservoir. Le débit produit par la
pompe est retourné vers le raccord de réservoir avec une
différence de pression peu importante via la balance de
pression.

Fonction de régulation de débit a 3 voies

Si le piston principal de commande est déplacé au-dela de
la plage de recouvrement, la rétrosignalisation de charge a
lieu vers le logement de ressort de la balance de pression.
Au niveau des diaphragmes d’étranglement réglables en
continu du piston principal de commande, il s’établit, par I'in-
teraction avec la balance de pression, une différence de
pression constante indépendante de la pression de charge.
De cette fagon il en résulte un débit de récepteur indépen-
dant de la charge, qui dépend uniquement de la position du
piston de commande. Le débit de pompe excédentaire re-
tourne alors vers le réservoir.

301-P-9050023-F-03/08.2015

Fonction de limiteur de débit

Si la pression dans le raccord du récepteur commandé
dépasse, en raison de la charge, la valeur prédéterminée
par la protection contre la pression maximale, le limiteur de
pression maximale s’ouvre et le piston de la balance de
pression se charge de la fonction de I'étage principal d’'un
limiteur de pression.
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Exemples de circuits avec valve type MU

Utilisation préférentielle avec pompe a cylindrée constante
pour la commande indépendante de la charge du débit pour
le récepteur avec la pression de charge la plus élevée.
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Par ailleurs, la section de raccordement de pompe assure
la protection contre la pression maximale de 'ensemble du
systéme et sert de valve de circulation pour les récepteurs
non commandés.

Section de raccordement depompe MU

Sections de distributeurs proportionnels

Exemple avec commande électrique
Dans la version de valve représentée, un régulateur de pression est utilisé en tant qu'étage de pilotage pour la commande
du piston principal de commande. Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.3, page 12.

Légende

1 Distributeur proportionnel

(] Buses de décharge pour le systeme de rétrosi-
gnalisation de charge

2 Régulateur de pression (valve de pi-
lotage)

7 Raccords de récepteurs

3 Balance de pression a 3 voies

8 Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage,
alimentation externe (cf. paragraphe 4.1, page 13

4 Buses d’amortissement dans la rétro-
signalisation de charge

9 Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage,
prélévement du signal de pression de pilotage
V15 (cf. paragraphe 4.1, page 13)

5 Limiteur de pression (étage de pilo-
tage)

¢ Autres confections sur demande

301-P-9050023-F-03/08.2015
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2.1.2 Valve type MR: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 3 voies et rac-

cord de réservoir T1 a sollicitation élevée

La valve est de construction identique a celle de la valve
type MU (paragraphe 2.1.1, page 6). Elle a les mémes
fonctions, posséde cependant 2 raccords de retour T et T1.

Exemple de circuit avec valve type MR

Utilisation avec pompe a cylindrée constante ou pompe a
cylindrée variable pour la commande proportionnelle de
débit de chaque récepteur, indépendamment de la charge

Le raccord de retour T1 pour le débit de refoulement
excédentaire de la pompe est séparé de tous les autres rac-
cordements vers le réservoir, qui sont regroupés dans le
raccord T. Le raccord T1 est de ce fait trés sollicitable (jus-
qu’a 350 bars).

Raccord de récep-
teurs supplémentaires

L Section de raccordement de
- pompe MR *

Pompe a cylindrée

En raison de la sollicitabilité du raccord T1 jusqu’a 350 bars,
le débit excédentaire de la pompe a cylindrée constante
peut étre utilisé pour I'alimentation d’autres récepteurs (cir-
cuit par priorité).

301-P-9050023-F-03/08.2015

Section de distributeurs proportionnels

Commande manuelle du piston principal de commande

Le piston principal de commande est dans ce cas com-
mandé mécaniquement. Il existe plusieurs versions a com-
mande manuelle. Description fonctionnelle et caractéristi-
ques: cf. paragraphe 3.1, page 11.
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2.2 Circuits avec cylindrée constante
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2.2.1 Valve type ML: section de raccordement de pompe avec limiteur de pression

La section de raccordement de pompe comprend un limi-
teur de pression piloté avec étage de pilotage V et étage
principal H. La valve n’a pas de fonction de circulation, ni de
régulation de débit. Si des pompes a cylindrée variable a
pression réglée (a) ou a pression et débit réglés (load-sen-
sing) (b) doivent étre également protégées, il convient d'uti-
liser une valve type ML avec protection contre la pression
primaire. Dans le cas de I'utilisation de pompes a pression

Remarque: pour la conception de la valve, il est
nécessaire de nous indiquer le Ap du régulateur
de pompe.

Exemples de circuits avec valve type ML

réglée, la décharge (E1) peut étre remplacée par un bou-
chon (a préciser obligatoirement dans la commande). Pour
des pompes avec régulation “load-sensing®, il est possible
de prélever le signal de charge au raccord XL. La décharge
de la valve de réglage de la pompe en position neutre du ti-
roir principal peut avoir lieu c6té pompe (E2) ou c6té valve
(E1) (a préciser obligatoirement dans la commande).

| Section de raccorde-
ment de pompe ML |  Sections de distributeurs proportionnels
- .

Exemple avec commande hydraulique (par exemple générateur de pression de pilotage)

La différence de pression nécessaire au réglage du piston principal de commande est produite par un appareil de commande
hydraulique externe et conduite par I'intermédiaire des raccords a, X et b,Y vers le distributeur.

Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.2, page 11.

301-P-9050023-F-03/08.2015
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2.2.2 Valve type MD: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 2 voies

Si on considére le sens de I'écoulement, de P vers A, une
balance de pression a 2 voies est montée en amont du
piston principal de commande; elle assure - en relation avec
le diaphragme de mesure formé avec le piston de com-
mande - la fonction de régulation de débit indépendante de
la charge.

Dans le cas d’'une commande simultanée de plusieurs
récepteurs, un débit indépendant de la charge est conduit
uniqguement vers le récepteur ayant la pression de travail la
plus élevée.

Exemples de circuits avec valves type MD

Si la pression dans le raccord de travail commandé A ou B
dépasse, en raison de la charge, la valeur prédéterminée
par la protection contre la pression maximale, le limiteur de
pression de pilotage s’ouvre (V). La balance de pression
ferme alors I'aréte de commande entre le canal HD et ND
(haute pression et basse pression).

Le débit de la pompe vers le récepteur est réduit, puis finale-
ment entierement interrompu; la fonction de réduction de
pression agit alors.

Il s’agit la d’'une commande électrique. Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.3, page 12.

T
LN

Sections de distributeurs proportionnels

=

="

=h Section de
. #". raccordement de pompe MD :

Pompe a réglage de pression

Un systéme avec pompe a réglage de pression et réglage
de débit & 2 voies, est un systéme permettant, pour un
récepteur individuel, un réglage de débit indépendant de la
charge pour une pression d’alimentation constante et un
débit adapté au besoin.

301-P-9050023-F-03/08.2015

Ce systéme présente des inconvénients énergétiques lors-
que la différence entre la pression du systéeme et celle de
récepteur est importante.
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3 Modes de commande

Pour nos valves type monobloc il existe tous les modes de
commande courants: manuel, hydraulique, électrique et
leurs combinaisons.

3.1 Commande manuelle H6

3.1.1 Commande manuelle H6

La commande manuelle agit directement sur le tiroir princi-
pal. Le boitier de la commande manuelle est étanche a la
pression jusqua 50 bars. Lors de la commande il convient
d’indiquer la position souhaitée du levier en position de re-
pos du piston de la valve (cf. paragraphe 8.4, page 21).

Le piston principal de commande et I'élément de com-
mande sont maintenus en position de repos par centrage
de ressort. La force de commande augmente lorsque le
déplacement du piston augmente. Données techniques cf.
paragraphe 8.2.1, page 16.

3.1.2 Commande manuelle avec contacts de
commutation électriques S1...S4

Ce mode de commande est identique a la commande H6,
elle comprend cependant des contacts de commutation
électriques, dont la fonction est la mise en et hors service
de fonctions secondaires ou supplémentaires (valves, en-
trailnement, relais ou éléments similaires). Il est possible de
réaliser des contacts de repos, des contacts de travail et des
inverseurs: cf. illustration paragraphe 9.3, page 23.

3.2 Commande hydraulique YO0

I'état non activé, le piston principal de commande est main-

tenu en position de repos par un ressort de centrage. Lors-
qu’il y a sollicitation par la pression des canaux de com-
mande a,X/b,Y, le piston principal de commande est
déplacé proportionnellement a la différence de pression de
pilotage ambiante. Caractéristiques techniques: cf. para-
graphe 8.2.2, page 16.

301-P-9050023-F-03/08.2015
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La désignation H6, H7, S1...S4 etc. se rapporte a la codifica-
tion (paragraphe 8.3, page 19)

3.1.3 Commande manuelle avec crantage et
friction H7

Dans ce cas de commande, le piston principal de com-
mande n’est pas centré par ressort. Une ouverture réglée
une seule fois est maintenue par blocage automatique.

La production de la différence de pression de pilotage est
assurée par des appareils de pilotage hydrauliques a com-
mande manuelle.

Informations techniques sur demande.
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3.3 Commande électrique E1/E2 / M2(M1), proportionnelle

Un régulateur de pression a commande électrique et pro-
portionnelle, avec une alimentation interne standard a partir
du canal de la pompe sert de valve de pilotage. Le retour est
interne et relié au canal du réservoir.

Le piston principal de commande est centré par ressort et
déplacé par la différence de pression réglée par la valve de
pilotage, proportionnellement au courant de commande
électrique. L’alimentation et le retour d’huile nécessitent en-
tre le raccord de la pompe et celui du réservoir ou entre les
raccords externes une différence de pression minimale de

3.3.1 Fonction de passage

100

8 bars pour I'ouverture et de 20 bars pour 'ouverture maxi-
male du piston principal de commande.

La conversion du courant électrique en une différence de
pression de pilotage est assurée par des solénoides a effet
proportionnel, qui déplacent le piston de commande aussi
longtemps qu’un équilibre de force existe entre la force
magnétique et la différence de pression de pilotage au ni-
veau du piston de pilotage.

Informations techniques cf. 8.2.3, page 17.

~
a
I

25

Course du piston principal
de commande [%]

0 200

P 1 |
\/ |
|
400 600 800 1000
Temps [ms]

Fonction de passage pour signal électrique d’entrée échelonné 50 % +25 %.

3.4 Commandes combinées
3.4.1 hydraulique/manuelle HO

ol
— |

3.4.2 électrohydraulique/manuelle K...

f

qggaL

b

'U—H—:'>
o
— [

3.4.3 électrohydraulique/hydraulique Y../B..

F= LT

b 3:‘&

WA

o[
|
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Si les forces de commande I'exigent, c’est la commande manuelle qui
obtient la priorité.

Si les forces de commande I'exigent, c’est la commande manuelle qui
obtient la priorité.

Dans le cas de cette combinaison, c’est toujours la commande avec la
différence de pression la plus importante qui est active.
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4  Fonctions spéciales/fonctions supplémentaires

Pour I'adaptation individuelle au probléme de commande a
solutionner, il existe outre les versions standard de valves
décrites aux paragraphes 1 a 3, de nombreuses autres
fonctions supplémentaires. Le paragraphe 4 donne une vue
d’ensemble sur les plus importantes de ces fonctions.

Informations plus détaillées sur simple demande.

4.1 Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage

Plaques intermédiaires dans le circuit de pilotage (montage
en-dessous de la valve de pilotage), par exemple pour ali-
mentation en huile externe ou pour le prélévement du signal
de pression de pilotage: V15 (cf. figure, paragraphe 2.1.1,

page 6).

Souhaits particuliers réalisables sur demande.

4.2 Protection des récepteurs contre la pression, séparée pour A et B

Une autre option consiste en une protection contre la pres-
sion séparée pour les raccords de récepteurs A et B. Dans
ce cas il convient de veiller a ce que la pression sur le rac-
cord B ne puisse étre réglée que sur une valeur inférieure
a celle présente sur le raccord A (figure 4.2.1).

Pour cette fonction supplémentaire il existe des limiteurs de
pression pilotes séparés pour chaque raccord A et B. Sila
pression de charge dépasse les valeurs réglées sur les val-
ves pilotes, c’est le piston de la balance de pression qui as-

sure la fonction d’un limiteur de pression dans le cas d’'une
valve type MU et MD et la fonction de réducteur de pression
dans le cas d’'une valve MD et ML.

[@ Remarque: Dans le cas de valves multiples, il est
également possible de réaliser la protection con-
tre la pression des deux c6tés (sur demande), ex-
ception faite des modes de commande H6 et H7
et leurs combinaisons K10, K20 etc.

4.2.1 Exemples de circuits pour une protection contre la pression des récepteurs séparée sur une

valve type MD

R & N—
41| || 4
L alzT 8 T b
: :,J|I| |T\\:>( '
I KK i
| | | |
e
1 | | 1 |
il | ey | Fpeele I |
o, | ! - ) | |
1 E S0 i |
L "X‘ LTS M.'.‘,_I £
|
| g g
LTty - } et - |
: "mR |
>I< !
|
O S P —O—— XL¢-———F———f-4———-{ L
f T T
| p—o }

pILe
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5 Consignes de sécurité

Regarde a cela information pour l'utilisateur sur les valves
proportonelles, type monobloc et compac avec le
référence-no. 301-P-9050027.

6 Instructions de montage

6.1 Vues d’une valve proportionnelle

Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves
proportonelles, type monobloc et compac avec le
référence-no. 301-P-9050027.

Pos. E3
Réglage de la course du
distributeur pour pos. P—B

' N /
3 "@" ) | sl e
® & Buses dans valve

TT T 'l T .
5 I_T L ._MQ\B_’depllotage

. o
i ! [Pos. E2

-+~ | Réglage balance de pression

"". E A =___Pos. 23

i ——Pos. 22
- { J i ~—Pos. 21
sellos J i s | Pos. E3
“Ej v—?"T Pos E1 {1 Réglage de la course du distributeur
' |Réglage de la valve de pression ’f .'[ | pY pSur pé)g. P—A
Pos. ET.1 Pos. 13/ I pgg' 32
4 P Pos. 12 J | Pos. 31
Réglage du limiteur %\ Pos. 13 Pos. 11— 0s
de pression avec li- || LI pos. 14 '
mitation de la course \\/“ Pos. 12

7 Instructions de réglage

Regarde a cela information pour l'utilisateur sur les valves
proportonelles, type monobloc et compac avec le
référence-no. 301-P-9050027.
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8 Instructions de réglage

8.1 Généralités

Caractéristiques généralités

Désignation, valeur, unité

Type de construction

Toutes les fonctions: distributeur limiteur de pression pilote: valve a siége

Commande

Proportionnelle électrique/on-off, hydraulique, manuelle

Type de raccord

Nome d’usine: filetage de raccordement cf. chap. 9, page 22

Position de montage

Quelconque

Poids

cf. tableau 8.1.1, page 16

Température ambiante

-30 ... 60°C

Fluide hydaulique

Huile minérale selon DIN 51524 et DIN 51525 (HL/HLP)

Température préconisée du fluide
hydraulique

température min.
température max.

20 ...60°C
-20°C
80°C, autre température sur demande

Plage de viscosité préconisée
Viscosité min.
Viscosité max.

15 ... 100 mm?2/s
10 mm?2/s
380 mm?2/s

Filtration/classe de pureté

cf. tableau 8.1.2, page 16

Pression de service max.

Raccord P/A/B| ... 350 bar
Raccord T| ... 50 bar

Seulement type MR: raccord T1| ... 350 bar
Débit max. de la pompe NG 12: 200I/min.
NG 18: 400I/min.
NG 25: 900I/min.
Débit nominal NG 12: 100l/min.
NG 18: 200l/min.
NG 25: 450!/min.

Caractéristique du débit

cf. figure 1.2.2, page 5

301-P-9050023-F-03/08.2015
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8.1.1 Poids des valves MU, MR, MD, ML (simple/double/triple/quadruple) en kg
Commande NG 12 NG 18 NG 25
Valve-section 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
H6 7.3 9.4 115 | 136 | 158 | 20.6 15 25 - - - -
H7 7.5 9.6 1.7 | 138 | 169 | 21.7 | 27.5 | 323 - - - -
YO 7.6 121 | 166 | 211 | 16.0 | 225 | 29.0 | 355 | 36.0 | 55.0 | 73.0 | 92.0

E1,E2, M2(M1),M3(M4) 9.1 145 | 199 | 2563 | 176 | 26.7 | 33.8 | 419 | 38.0 | 59.0 | 80.0 | 101.0

KO ... K9 9.9 156 | 21.3 | 27.0 | 195 | 285 | 37.5 | 46.5 - - - -

HO 76 | 121 | 166 | 211 | 171 | 247 | 323 | 39.9 - - - -

Y1,Y2, B2(B1),B3(B4) 1.1 ] 185 26.0 | 335 | 196 | 283 | 37.0 457 | 40.0 | 64.0 88.0 | 112.0

8.1.2 Exigences relatives a la sécurité fonctionnelle et durée de vie

ISO 4406 classe 18/15
NAS 1638 classe 9

8.2 Modes de commande
8.2.1 Manuelle

Angle de commande max. env. 20 degrés

Force de commande

Position de repos| NG 12: 1.4 daN
NG 18: 2.2 daN

Activation max.| NG 12: 4.2 daN
NG 18: 6.6 daN

8.2.2 Hydraulique

Plage de pression de pilotage 6...18 bar
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8.2.3 Electrohydraulique

Proportionnelle ave solénoides standard 12V et 24 V DC

Hystérésis de la valeur finale <6 % du courant nominal (commande) avec signal PWM- 70 - 100 Hz)

Temps de réglage pour course de piston
25 %-75 % de pilotage

cf. diagramme (figure 3.3.1, page 12)

Fréquence Dither préconisée 70...100 Hz

Pression d’alimentation (interne et externe) pour | 20...350 bar (au moins 8 bars pression de circulation en position d’arret
la valve de pilotage du distributeur principal a I'alimentation interne)

Type de protection selon DIN 40050 IP65

Durée de service relative 100 %

Classe du matériau d’isolation F

Température ambiante max. 45°C

Type de tension Tension continue

Tension nominale 12V 24V
Résistance selfique 5 % a 20°C 49Q 29.6 Q
Résistance selfique 5 % a 60°C 5.67 Q 227 Q
Plage du courant de commande pour 480 ... 1200 mA 260 ... 650 mA
Q=0...100 %

Puissance absorbée pour ouverture max. de la 8.2WwW 9.6 W
valve (résistance selfique a 60°C)

Courant limite 1.9A 0.95A
Inductivité (début de course..fin de course) 0.07...0.13H 0.29...0.55 H

Raccordement électrique

Prise de courant selon DIN EN 175301-803 (DIN 43650)

A interrupteur (ON/OFF), version antidéflagrante (a sécurité intrinséque)

Type de protection ”e” selon
EG RL 94/9

€x) 1M2EExial

Tension nominale

12V

Courant de mise en circuit

260 mA

Courant de maintien

130 mA

Puissance absorbée
Mise en circuit
Maintien

3.2W
1.6 W

Homologation du solénoide

DMT 99 ATEX E 102

301-P-9050023-F-03/08.2015
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proportionnelle, version antidéflagrante (a sécurité intrinséque)

Type de protection ”e” selon
EG RL 94/4

€x) 1M2EExial

Tension nominale 12V

Plage de courant de commande 90...270 mA
pour Q =0...100 %

Puissance absorbée pour puverture| <2 W

max. de la valve

Homologation du solenoide

DMT 99 ATEX E 102

301-P-9050023-F-03/08.2015
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8.3 Codification

8.3.1 Codification avec exemple de commandes (valve type MU avec 2 sections de récepteurs)

?gﬂfe”f'e raccordementde  FyyT 42 | - [mu[300]-[E2] 0 | - [ A [100] / [090] - - -[z1]
1. section de récepteur K2| Vv [-|c |o30] m - - - Z2
2. section de récepteur - / - - - - - -
3. section de récepteur i} / i} i} i}
4. section de récepteur maxmial L
Valve-série Indications supplémantaires
en texte clair (exemples)
Monobloc-Valve =MV Z1=Raccords supplémenaires
XLA/XLB
Grandeur nominale Z2=Au choi);]a!limgrt\t/alti(:n 3'71
uile int./ext.,
=12,18,25
Numéro de variante
Section de pompe code du fabricant: ne g:slaing)i?nuri;%rz
= MU, MR, ML ou MD V. = v
Réglage de la pression 50 ... 350 bar
Code de série
Sans spécifications de la parte de I'entreprise, la c= c
pression est 50 bars B

Débit en I/mn pour course nominale du

Mode de commande piston principal de commande

W= Débit P - A
Manuelle (seulement calibre 12 et 18) l..= Débit P - B
Standard =H6
Avec en plus et encliquetage =H7 Symbole de pistonl
Avec en plus 1 interrupteur et 2 positions de
commutation =3s1 cf. paragraphe 8.5, p. 21
Avec en plus 2 interrupteurs et 2 positions de
commutation =82
Avec en plus 1 interrupteur et 3 positions de
commutation =83 . ;
Avec en plus 2 interrupteurs et 3 positions de ) Position du levier manuel
commutation =34 (pour commande manuelle, sinon 0) cf. figure 8.4, p. 21
Hydraulique =Y0
Electrohydraulique
Proportionnel 12V DC =E1
Proportionnel 24 V DC =E2
On-off 12V DC =E7
On-off 24 V DC =E8
Proportionnel (a sécurité intrinséque) chap. 8.3.2, p. 20 = M2(M1
On-off (a sécurité intrinseque) chap. 8.3.2, p. 20 = M3(M4
On-off (a sécurité intrinséque) avec extrémité de cable
chap. 8.3.2, p. 20 = M6(M5
Electrohydraulique/hydraulique
Proportionnel 12V DC =Y1
Proportionnel 24 V DC =Y2
On-off 12V DC =Y7
On-off 24 V DC =Y8
Proportionnel (a sécurité intrinséque) chap. 8.3.2, p. 20 = B2(B1)
On-off (a sécurité intrinséque) chap. 8.3.2, p. 20 =B3(B4)
On-off (a sécurité intrinséque) avec extrémité de cable
chap. 8.3.2, p. 20 = B6(B5)

Electrohydraulique/manuelle
(seulement calibre 12 et 18)

Proportionnel 12V DC =K1
Proportionnel 24 V DC =K2
Proportionnel (a sécurité intrinséque) chap. 8.3.2, p. 20 = K8(K5)
On-off (a sécurité intrinséque) chap. 8.3.2, p. 20 = K9(K6)
On-off (a sécurité intrinséque) avec extrémité de cable

chap. 8.3.2, p. 20 = KO(K7)

Hydraulique/manuelle
(seulement calibre 12 et 18) =HO0
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8.3.2 Tableau pour les clés de type

ancien jusqu’au 30.06.03

BUCHER
hydraulics

nouveau a partir du 01.07.03

Identification

EEial

@ IM2 EExial

No. d’admission

BVS Nr. 85.1035

DMT 99 ATEX E 102

Prop. élect. ON/OFF M1 M2
M4 M3
M5* Mé6*

Prop. électr. hydr. ON/OFF B1 B2
B4 B3

B5* B6*

Prop. électr. méch. ON/OFF K5 K8
K6 K9

K7* KO*

* uniqguement sur demande

301-P-9050023-F-03/08.2015
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8.4 Position du levier de commande
Mode de commande manuelle HO/H6/H7/K/S
positions possibles du levier
(0] \%
m
)
_‘5 |
g
3
H ‘w
B4
P-A
? — '_2 i E@ =
e ll
| | | |
og % .—g @J t -g
% =k Ll i @ : "
g
s S A
1S B5
g pB I PA
E \ 1 <
T
2
o—
ANC <} |
- A
d.B
Dimensions
NG B1 B2 B3 B4 B5 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 D1
12 146 14 19.5 194 11.2 148 503 11.2 177 245 95 198 8
18 2305 195 28 316 15 232 8130 15 294 398 135 320 10

8.5 Symboles de pistons
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9 Encombrement
9.1 Types de valves
(Fig. 12M... Y00...)
MD ML/MU
' e . . 8 a2 B
00, SO0 "ol
N o PP P77 N s dsle @Bvat | eF
-5 ﬂgylpsm%\‘;%? Ty [ B\ ¢ XY
0 7173\DUE 1@ o e @ [}
1 '_I:ll‘f' i L fb\\:é XL :\:ﬁ\ 4 : ,_' 3, 1 }"[j ?D‘C':)/Ir)ix F
8 L N <l | H | H1 9
. ! | v 1H2
5T_|'5|3._ Buse DUE2 L T-Ill .
H6 H5
L H7 [ " He ]
L H7 7
of 3 MT Th B @ . 71 MT‘XT/\ ;_ ¥ g MT "MP B
8 quw A I PRE o (N e B R e
.  He i Hg o]
Dimensions
NG L2 L3 L4 L5 L6
12 10 15 32 81 3.5
18 9 40 36.5 103.5 -
25 18 55 55 145 -
Monobloc avec 1 Monobloc avec 2 Monobloc avec 3 Monobloc avec 4
section de récepteur sections de récepteur sections de récepteur sections de récepteur
NG L1 L7 L8 L1 L7 L8 L1 L7 L8 L1 L7 L8
12 10 15 32 160 164.5 45 205 209.5 45 250 2545 45
18 9 40 36.5 200 204.5 60 260 264.5 60 320 3245 60
25 18 55 55 - - - - - - - - -
Dimensions
NG H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 B1 B2 B3 B4
12 10 32 46 65 84 103 130 4.5 30 60 30
18 10 27.5 63 90 117 144 180 4.5 40 80 40
25 10 47 83 120 157 194 240 4.5 55 110 55
Raccords de fixation Filetage de raccordement
NG D1 PITIT1* A/B XL* MP/MT *DIN 3852
12 9 G G GV GVa
18 11 G1 G1 GVa GY%
25 M12, 19 profond G1% G1% GV G¥%
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9.2 Valve avec mode de commande H6 / H7

9.2.1 Valve avec mode de commande H6
(Fig. 12 MD..H60..)

-
*
*

o V.

M

3

NG B1 B2

I = 12 4.5 60

- HLLL H2 18 45 80

B3

B2

T e
@_4

B1

9.2.2 Valve avec mode de commande H7
(Fig. 12 MD..H70..)

Y 4
f — F.—.:] 7/
- MT /
"y A @%@3 NG B1 B2
(! h i
= | 12 4.5 60
@] LooHt H2 N
| H3 18 4.5 80

9.3 Valve avec mode de commande S1, S2, S3, S4
(Fig. 12 MD..$10..)

NG B1 B2
12 25 60
2585 80

301-P-9050023-F-03/08.2015

Dimensions
B3 H1
81.5 53.5
101.5 58.5
Dimensions
B3 H1
81.5 93.8
101.5 107.8
Dimensions
B3 H1
102 53.5
122.5 58.5

BUCHER

hydraulics
H2 H3
130 292.3
180 388.3
H2 H3
130 3326
180 437.6
H2 H3
130 292.3
180 388.3
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9.4 Valve avec mode de commande Y0
(Fig. 12 MD..Y00..)

© | A ©
- bY. axX
o] Q0 | ©
&
T p DUE 1
| ©O&: =
© Fle
H4
H5
Seulement pour calibre 25
1 In M T H
38 8 | ® OO
y v 1L ¥ = .- H
[an]
oH H2 .
H3
Dimensions
NG B1 B2 B3 B4 H1 H2 H3 H4 H5
12 4.5 60 66 - 63.8 130 287.6 18.3 178.8
18 4.5 80 86 - 59.8 180 347.6 183 237.3
25 4.5 110 - 149 77.5 240 470 15 328

301-P-9050023-F-03/08.2015
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Filetage de
raccorde-
ment

G
G
G
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9.5 Valve avec mode de commande E1/E2 / E7/E8
9.5.1 Valve avec mode de commande E1/E2
(Fig. 12 MD..E10/E20..)
H4 )
Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
‘ B [ (1] 18
i " i
]
MT : i
a @
+ L 2 MP
' i ! m—
‘ T
5 L
H1 — H2 -
! H3
Dimensions
NG B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
12 45 60 145 53.5 130 270 52 env. 234
18 45 80 165 58.5 180 345 27 env. 234
25 45 110 195 77.5 240 470 -3 env. 234
9.5.2 Valve avec mode de commande E7/E8
(Fig. 12 MD..E70/E80..)
Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
[ [
@
MT T
: OO/
® MP
g ¥ ;
i =2
o
' H1 H2
- H3 -
Dimensions
NG B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
12 4.5 60 145 53.5 130 270 52 234
18 45 80 165 58.5 180 345 27 234
25 45 110 195 77.5 240 470 -3 234
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9.6 Valve avec mode de commande M2(M1) / M3(M4)

9.6.1 Valve avec mode de commande M2(M1)
(Fig. 12 MD..M20(M10)..)

B3

NG
12
18
25

-

H5

Prise de courant G4W1F*

-

- Hd4 (ne fait pas partie de livraison standard)
b Bl ]
¥ D_I
3
A MT T;
:
. ¢ MP
Ty o
FT 70
o e Ll
H1 H2
H3
Dimensions
B1 B2 B3 B4 H1
4.5 60 161 10 53.5
4.5 80 181 10 58.5
45 110 201 - 77.5

9.6.2 Valve avec mode de commande M3(M4)

(Fig. 12 MD..M30(M40)..)

H4 Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)
©
(32}
@ EJ | [
MT T
s F ©© -
*wP
Y T o =
o L 70 =
T i — H2 -
e H3
Dimensions
NG B1 B2 B3 B4 H1
12 45 60 163 10 53.5
18 4.5 80 183 10 58.5
25 4.5 110 203 - 77.5

301-P-9050023-F-03/08.2015

H2
130
180
240

Came de réglage

H2
130
180
240

Came de réglage

1o

H3
270
345
470

H3
270
345
470

H4
70
45
15

H4
75.5
50.5
20.5

BUCHER
hydraulics

*affectation des contacts électriques 1 et 2

H5
270
270
270

*affectation des contacts électriques 1 et 2

HS
281
281
281
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9.7 Valve avec mode de commande M6(M5) / B6(B5)

9.7.1 Valve avec mode de commande M6(M5) seulement sur demande

(Fig. 12 MD..M60(M50)..)

H4

H5

Longueur de cable 1m

B3

NG B1 B2
12 4.5 60
18 4.5 80
25 4.5 110

o,

B4

B2

®

|
MT

°0©

B1

e

B3
152
172
192

H1

B4
10
10

70

-

H2

H3

-

Dimensions

H1 H2
53.5 130
58.5 180
77.5 240

9.7.2 Valve avec mode de commande B6(B5) seulement sur demande

(Fig. 12 MD..B60(B50)..)

B4

H5

H4

Longueur de cable 1m

H7

© 9©®

NG B1 B2 B3 B4
12 45 60 40 182
18 45 80 40 202
25 45 110 40 232

301-P-9050023-F-03/08.2015

a
@ H1 |
H3

BS
89
109
139

L1

H2

Dimensions
L2 H1 H2 H3 H4 H5
5.9 53.5 130 270 75.5 281
5.9 58.5 180 345 50.5 281
59 775 240 470 20.5 281

H3
270
345
470

H6
60
35

H7
250
250
250

H4
75.5
50.5
20.5

BUCHER
hydraulics

H5
281
281
281

Filetage de
raccorde-
ment

aX/bX
GV
GV
GV
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9.8 Valve avec mode de commande Y1/Y2/ Y7/Y8

9.8.1 Valve avec mode de commande Y1/Y2
(Fig. 12 MD..Y10/Y20..)

H5
< H4 . Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
B nE
5 "’T H7
] H6
I MT T
3 FEHO O
¢ MP
o
H1 |, H2 .
| H3 ..
Dimensions Filetage de
raccorde-
ment
NG B1 B2 B3 B4 BS5S L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
12 45 60 40 185 89 5 59 535 130 270 52 env.234 60 250 GV
18 45 80 40 205 109 5 59 58.5 180 345 27 -env.234 35 250 GYa
25 45 110 40 235 139 5 59 775 240 470 -3 env.234 5 250 GV
9.8.2 Valve avec mode de commande Y7/Y8
(Fig. 12 MD..Y70/Y80..)
H5
H4 Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
& mf H7 —
m.', . H6 | .
‘ MT T @-‘[ﬁi:!lﬂi,a ©
o
g\ | [] 10
1 | & VR lkaﬂ 1
ET ‘__ HT |, H2 . sz__
L Ha J
Dimensions Filetage de
raccorde-
ment
NG B1 B2 B3 B4 B5 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
12 45 60 40 185 89 5 59 535 130 270 52 234 60 250 GV
18 45 80 40 205 109 5 5.9 585 180 345 27 234 35 250 GYa
25 45 110 40 235 139 5 59 775 240 470 -3 234 5 250 GV
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9.9 Valve avec mode de commande B2(B1) / B3(B4)

9.9.1 Valve avec mode de commande B2(B1)
(Fig. 12 MD..B20(B10)..)

*affectation des contacts

HS électriques 1 et 2
|, H4 _ Prise de courant GAW1F*
| | (ne fait pas partie de livraison standard) Came de réglage
[1] ‘ ERE B 3
& H7 __
@ B ]
MT T
e o0 )
8 | ¢ MP
Fi =
o) H1 H2
L H3
Dimensions Filetage de
raccorde-
ment
NG B1 B2 B3 B4 B5 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
12 45 60 40 191 89 5 5.9 535 130 270 70 270 60 250 GV
18 45 80 40 211 109 5 5.9 585 180 345 45 270 35 250 GV
25 45 10 40 241 139 5 59 775 240 470 15 270 5 250 GV
9.9.2 Valve avec mode de commande B3(B4)
(Fig. 12 MD..B30(B40)..)
H5 . *affectation des contacts

électriques 1 et 2
H4 Prise de courant G4W1F*

(ne fait pas partie de livraison standard)

Came de réglage
— =

T 1] H7
' @ H6
o I MT T
m
g
I | * MP
i T ==
] ‘ H1 H2
I - H3
Dimensions Filetage de
raccorde-
ment
NG B1 B2 B3 B4 B5 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
12 45 60 40 193 89 5 5.9 53.5 130 270 755 281 60 250 GVYa
18 45 80 40 213 109 5 5.9 58.5 180 345 50.5 281 35 250 GYa
25 45 110 40 243 139 5 59 775 240 470 20.5 281 5 250 GV
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9.10 Valve avec mode de commande K1/K2 / K8(K5)
9.10.1Valve avec mode de commande K1/K2
(Fig. 12 MD..K10/K20..)
H5
H4
™™ Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
@
MT T
g ©
! + MP
. -l =
al | H H2
H3
Dimensions
NG B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
12 4.5 60 145 53.5 130 292.3 58.5 247
18 45 80 165 58.5 180 388.3 33.5 247

9.10.2Valve avec mode de commande K8(K5)
(Fig. 12 MD..K80(K50)..)

H5
.. H4 _ Prise de courant G4AW1F* *affectation des contacts
(ne fait pas partie de livraison standard) électriques 1 et 2
b1 g 2]
Came de réglage
a S —1 / '
8 3 I | Z -
Z
©)
. A% gel>
i i T - —
5 L ]
. H1 |, H2 ol
e H3 -
Dimensions
NG B1 B2 B3 B4 H1 H2 H3 H4 H5
12 4.5 60 161 10 53.5 130 292.3 70 270
18 4.5 80 181 10 58.5 180 388.3 45 270
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9.11 Valve avec mode de commande K9(K6) / KO(K7)

9.11.1Valve avec mode de commande K9(K6)

(Fig. 12 MD..K90O(K60)..)

H5

Ha

Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)

™
o <«
m
&
L]
[
o
NG B1 B2 B3
12 4.5 60 163
18 4.5 80 183

Dimensions
B4 H1 H2
10 53.5 130
10 58.5 180

9.11.2Valve avec mode de commande KO(K7)

(Fig. 12 MD..K0O(K70)..)

NG B1
12 4.5
18 4.5

301-P-9050023-F-03/08.2015

H5

H4

Longueur de cable 1m

:mg__

2|
Iy
%y
B2
60
80

-

H1

B3
152
172

Va
H2 i ‘
H3

Dimensions
B4 H1 H2
10 53.5 130
10 58.5 180

Came de réglage

H3
292.3
388.3

H3
292.3
388.3

BUCHER
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*affectation des contacts
électriques 1 et 2

.

H4 H5
75.5 281
50.5 281
H4 HS

75.5 281
50.5 281
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9.12 Valve avec mode de commande HO
(Fig. 12 MD..H00..)
i
B ¥
a
i ]
i
o
H4
- H5 -
Dimensions Filetage de
raccordement
NG B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
12 45 60 96.5 53.5 130 292.3 52.5 77.5 G
18 45 80 116.5 58.5 180 388.3 77.5 102.5 G Y

info.nh@bucherhydraulics.com
© 2008 by Bucher Hydraulics AG, CH-6345 Neuheim.

www.bucherhydraulics.com

Tous droits réservés. Les caractéristiques sont exclusivement communiquées en vue de décrire le produit et ne peuvent en aucun cas
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